DERS OGRETIM PROGRAMI FORMU

Dersin Ad1 Kodu Normal |[ECTS |Kredisi | Ders 3
Yariyih | Kredisi uygulama 0
ENDUSTRIYEL Laboratuvar
, 14 402
ELEKTRONIK 0144020 | Bahar |6 3 |(saat/Hafta)| °

Dersin Dili

Tiirkce

Dersin Tiirii

Mesleki Sec¢imlik

Dersin Koordinatorii

Prof.Dr. Orug Bigi¢

Dersin Icerigi

Endiistriyel Elektronikte kullanilan devre elemanlari. Giig
Elekrtronigi. Gii¢ elektronigi uygulamalari. Motor Hiz
Kontrolu. Endiiksiyonla 1stma ve eritme. Algilayicilar.
Denetleyiciler.

Dersin Amaci

Bu dersin amac1 endiistriyel uygulamalarda karsilan elektronik
devreleri incelemektir. Bu devreler ¢ogu kez elektriksel
olmayan bir sistemin kontrolunda kullanilabilir. Bu nedenle bu
tiir sistemler hakkinda da bilgi verilecek. Ayrica elektriksel
olmayan biiyiikliiklerin kontrolu s6z konusu oldugundan
sensorler (algilayicilar ) da dersin konular i¢inde yer almistir.

Dersin Kazandiracagi
Bilgi ve Beceriler

Elektronigin endiistriyel sistemlerde kullanilmasi.

Ders Kitab1 (Notu)

Simdilik dersde tutulan notlar esas alinacak. Ders boyunca
cesitli kaynaklardan parcga parga fotokopi alma imkani
verilmeye c¢alisilacak.

Yararlanilacak Diger
Kaynaklar

Timothy J. Maloney, Modern Industrial Electronics,Prentice
Hall

Hoft, R., Semiconductor Power Electronics, Van Nostrand
Reinhold

Rashid, M.H.; SPICE for Circuits and Electronics Using Pspice,
Prentice Hall

On Kosul Dersleri

Yok

On Kosul Konular:

Yok

Odev ve Projeler

Sinif mevcudu 30 un altinda oldugunda 4 ile 6 aras1 6dev. %10
basar1 notuna etki.

Laboratuar Deneyleri

Endiistriyel Elektronik Laboratuvari 140 4420 kodlu ayr1 bir
Secimlik Mesleki Ders var.

Bilgisayar Kullanin

Pspice ile simulasyon

Diger Uygulamalar

Yok




Adedi Etki Oram %
Ara Smavlar 2 60
Basar1 Degerlendirme Kisa Smavlar
Sistemi Odevler
Projeler
Donem Odevi
Laboratuar
Diger
Final Sinavi 1 40
DERS PLANI
Hafta |]Konular
1 Endiistriyel Elektronikte kullanilan devre elemenlari: Role, Opto-elektronik
elemanlar,
2 Endiistriyel Elektronikte kullanilan devre elemenlar1 Yari iletken anahtar elemanlari
3 Temel dondiistiiriiciiler: Buck doniistiiriiclisii. Boost doniistiiriiciisii Buck-Boost
Dontistiirticti.
4 Transformatorlii DA doniistiiriiciileri: Algaltict doniistiiriiriicii, Yiikseltici
doniistiiriicii
5 DA — AA doniistiiriiciileri
6 1. Yilici Yoklamasi
7 Gii¢ elektronigi uygulamalari: Motor hiz konrolu Dogru, Akim Motoru.
8 Gii¢ elektronigi uygulamalari: Motor hiz konrolu, Senkron Motor.
9 Gii¢ elektronigi uygulamalari: Motor hiz konrolu Asenkron Motor
10 Gii¢ elektronigi uygulamalari: Motor hiz konrolu, Step Motoru.
11 2. Yilici Yoklamasi
12 Gii¢ elektronigi uygulamalari: Endiiksiyonla 1sitma ve eritme.
13 Algilayicilar: Sicaklik, Basing, Seviye v.s. algilayicilari.
14 Algilayicilar: Sicaklik, Basing, Seviye v.s. algilayicilari.
15 Denetleyiciler: Oransal (P), Oransal-integral (PI ), Oransal-Tiirevsel (PD ), Ac-
Kapa denetleyici.

BOLUM PROGRAM CIKTILARINA KATKISI

Elektronik ve haberlesme Miihendisligi progranm Tarafindan Ogrenciye 1 2 3
Kazandirilmas1 Amaclanan Bilgi ve Beceriler

Temel bilim ve mithendislik bilgisinin kullanimi X

Deney tasarlama, analiz etme ve yorumlama X

Tasarim yapabilme

Takim caligmasi yapabilme

Problem belirleyebilme ve ¢dzebilme X

Mesleki ve etik anlayisa sahip olma X

Etkin iletisim kurabilme becerisi

bl

Meslegin kiiresel ve toplumsal etkilerini bilebilme X

Yasam boyu dgretimin bilincinde olma

Cagdas konularin bilincinde olma X

Cagdas mithendislik ara¢ ve yontemlerini kullanabilme X

oY = I =] S B K=Y A% B SSE ) B

Ogrencinin sectigi bir elektronik ve heberlesme miihendisligi uygulama X
alaninda daha ayrintili bilgi ve uygulama yapmasinin saglanmasi

Dersin :  1: Hi¢ Katkisi Yok, 2: Kismen Katkis1 Var, 3: Tam Katkist Var.




